	
	Betriebsanweisung
	

	
	Geltungsbereich: 

	Anwendungsbereich

	Betreiben von Robotersystemen.

	Gefahren für Mensch und Umwelt
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	· Getroffenwerden durch sich bewegende Roboter und umherfliegende Teile.
· Abreißen von Gliedmaßen.
· Quetschgefahr bei Werkzeugwechsel und Aufenthalt im Gefahrenbereich.
· Einklemmen bei Verwendung mobiler Plattformen wie des Segway RMPs.
· Verbrennungsgefahr durch heiße Oberflächen.


	

	Schutzmaßnahmen und Verhaltensregeln

	
	· Anweisungen der Betreuer ist unbedingt Folge zu leisten, vorhandene oder bereitgestellte Anleitungen sind dabei einzuhalten.
· Aufstellen, Austausch, Einstellungen, Bedienung, Wartung und Instandsetzung dürfen nur nach Vorschrift der Betriebsanleitung der jeweiligen Komponente des Robotersystems und von hierfür unterwiesenen Personen durchgeführt werden.
· Arbeiten an der Elektrik und Mechanik des Robotersystems dürfen nur von unterwiesenen Personen vorgenommen werden.
· Das Robotersystem kann ohne funktionsfähige Sicherheitseinrichtungen Personen- oder Sachschäden verursachen. Wenn Sicherheitseinrichtungen demontiert oder deaktiviert sind, darf das Robotersystem nicht betrieben werden.
· Vor jedem Betrieb des Versuchsroboters ist eine Funktionsprüfung der Schutzeinrichtungen vorzunehmen.
· Es ist nur eine bestimmungsgemäße Verwendung der Robotersysteme erlaubt:

· kein Transport von Tieren und Personen
· kein Benutzen als Aufstiegshilfe
· kein Einsatz außerhalb der zulässigen Betriebsgrenzen
· kein Einsatz in explosionsgefährderter Umgebung
· kein Einsatz mit deaktivierten Schutzfunktionen
· kein Auflehnen auf den Roboterarm
· Die Motoren erreichen während des Betriebs eine Temperatur, die zu Hautverbrennungen führen kann. Eine Berührung sollte nach Möglichkeit vermieden werden. Gegebenenfalls ist eine geeignete Schutzausrüstung zu verwenden.

· Schilder, Hinweise, Symbole und Markierungen sicherheitsrelevanter Teile des Robotersystems dürfen nicht verändert oder entfernt werden.
· Zustimmungsschalter dürfen nicht mit Klebebändern oder andere Hilfmittel fixiert oder in anderer Weise manipuliert werden.
· Vorhandene trennende Schutzeinrichtungen (Schutztüren) dürfen in ihrer Funktion nicht eingeschränkt werden. Robotersysteme, die über derartige Systeme verfügen, dürfen z.B. nicht mit offener Schutztür betrieben werden, außer mit besonderer Vorsicht bei Verwendung einer Zustimm-Einrichtung.
· Wird im Versuchsmodus eine Bahn abgefahren, darf sich keine Person im Gefahrenbereich befinden, experimentell bedingte Änderungen sind vorab hinsichtlich des Gefahrenpotentials separat zu beurteilen und abzusprechen.

	


	
	· Arbeitsbereiche der Roboter und insbesondere Fluchtwege sind stets frei zu halten.
· Roboter dürfen nur in der vorgesehenen Transportstellung und in der dafür vorgesehenen Transportbox transportiert werden.
· Es besteht ein generelles Alleinarbeitsverbot im Arbeitsbereich der Robotersysteme.
· Im Rahmen von Versuchsdurchführungen kann ein Eingriff in den Arbeitsbereich des Robotersystems während des Betriebs nötig sein. In diesem Fall ist besondere Aufmerksamkeit mindestens einer weiteren anwesenden, nicht im Arbeitsraum befindlichen, Person notwendig. Die Notstop-Einrichtung ist dabei griffbereit zu halten.
· Verwendung von mobilen Plattformen:
· Nicht auf der mobilen Plattform sitzen oder stehen
· Nicht gegen Personen oder Tiere fahren
· Das Stehen oder Gehen in Fahrbahn der mobilen Plattform vermeiden
· Die mobile Plattform im laufenden Betrieb nicht hochheben oder verschieben
· Verwendung von Flugrobotern:
· Im Falle eines Absturzes möglichst in Sicherheit bringen, unterstellen, niemals versuchen Roboter aufzufangen
· Niemals aus Sichtbereich fliegen
· Nicht über Personen fliegen
· Falls eine Fernsteuerung existiert, ist diese während des Flugs griffbereit zu halten.

	

	Verhalten bei Störungen
	

	
	· Robotersteuerung ausschalten und gegen unbefugtes Wiedereinschalten sichern.

· Störungen durch ein Schild mit entsprechender Aufschrift kennzeichnen.

· Zuständigen Betreuer informieren.

· Schäden nur vom Fachmann beseitigen lassen.
· Nach Beheben der Störung Funktionsprüfung durchführen (insb. Sicherheitseinrichtungen).

	

	Verhalten bei Unfällen / Erste Hilfe
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	· Maschine abschalten und Unfallstelle sichern.
· Notruf (0) 112
· Verletzen bergen und betreuen.
· Erste Hilfe leisten (Blutungen stillen, abgerissene Gliedmaßen sicherstellen, Brüche ruhig stellen).

	

	
	Instandhaltung
	

	
	· Instandhaltung nur durch hiermit beauftragte, fachkundigen Personen.

· Roboter ausschalten, Stillstand abwarten und Versuchsanlage vom Stromnetz trennen (Netzstecker ziehen).

· Zur Wartung und Instandhaltung ist die Betriebsanleitung des Herstellers zu beachten.

	


